Verstarkertyp

Vorteile

Bausteine
von Texas
Instruments

Logarithmisch

Linear

m Durch den weiten Dynamikbereich ist
eine Normalisierung des SNR der.
ausgangsseitigen Hullkurve unabhangig von
der Entfernung oder vom Radarquerschnitt
des angezielten Objekts moglich. Der
Radarquerschnitt richtet sich nach Form
und GroRe des Objekts.

m Starke Echosignale fiihren zu keiner
Sattigung des AFE, wodurch die SNR-
Skalierung maximiert wird.

m Datenkompression ermoglicht eine binare
Objekterkennung. Weil das Rauschen auf
einem konstanten Niveau gehalten wird,
kann ein einheitlicher Schwellenwert knapp
oberhalb des Grundrauschens verwendet
werden, um die Thresholding-
Implementierung zu vereinfachen.

m Die Moglichkeit, Steilheit und
Achsenabschnitts des logarithmischen
Verstarkers zu konfigurieren, um die
Ausgangsskalierung fiir geringe oder grole
Distanzen zu priorisieren.

m In einer Anwendung, deren externe
Variablen (z. B. die Worst-Case-Parameter
der angezielten Objekte und die Existenz
externer Rauschquellen) ideal )
beriicksichtigt, kontrolliert und kompensiert
sind, lassen sich die linearen )
Verstarkungseinstellungen fiir eine optimale
SNR-Skalierung optimieren.

m Die AFE-Verstarkung ldsst sich wahrend
der Treiberphase absenken, um die in das
AFE gekoppelten Treiberimpulse
abzuschwachen und eine Sattigung zu
verhindern.

m Es besteht die Moéglichkeit, unerwiinschte
Rauschqguellen oder Laufzeit-Bereiche
auszublenden, die bekanntermalen falsch-
positive Ergebnisse liefern.

m Fehlende Mdglichkeit, unerwiinschte
Verstarkungspunkte auszublenden (z. B.
Burst-Energie oder versetzte
Laufzeitfenster, die bekanntermafien
falsch-positive Ergebnisse liefern).

m Im bi-statischen Modus wird das .
Rauschen des internen Treiberblocks in das
AFE gekoppelt, wo es verstarkt.wird und
das unerwiinschte Hullkurven-Aquivalent
eines mono-statischen Wandlernetzwerks
mit schwacher Treiberspannungs-Signatur

erzeugt. TUSS4440,
TUSS4470
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das Grundrauschen ebenso rampenformig,
was die Verwendung eines einheitlichen
Schwellenwerts ausschliel3t.

m Wenn sehr vielfiltige Zielobjekte zu
detektieren sind, kdnnen sehr grol3e
Op{qekte zur Sattigung des AFE fuhren,
wahrend sehr kleine Objekte kaum
registriert werden. Diese AusreilRer
beeintrachtigen die SNR-Skalierung und
die Zuverlassigkeit der Detektierung.



